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1. HVS Series 소개  
 

.  

 

  

 

 

1-1 적용대상  
 

 컨베어 벨트 등에서 급 가속이나 급정지를 피해야 하는 설비 각종 펌퍼  

 절단기 등과 같이 전원 투입상태에서 장기간 무부하 상태로 동작하는 설비  

 벨트나 기어 박스 등 동력전달 장치와 연결하여 사용되는 설비  

 팬 블로어 등 관성모멘트가 큰 설비  

 

1-2 적용 예  

 
 펌퍼형 부하 : 원심펌퍼, 수중펌퍼, 진공펌퍼, 고압펌퍼  

 팬형 부하 : 팬, 블로어  

 밀형 부하 : 선반 권선기 박피기  

 컨베어 벨트형 부하 : 원료 이송기  

 윤전기형 부하 : 윤전기, 분쇄기  

 

 

 

 

 

HVS series 는 FEBA 고압 soft start로 유도전동기 전전압 기동 시 과도한 토크 맥동과 

과도한 시동 전류의 발생으로 인한 모터의 발열과 기계적 열팽창으로 인한 모터의 수명 

단축, 유지, 보수비의 증가 등의 문제점을 개선하기 위하여 사용됩니다 

 

삼상유도전동기는 간단하며 튼튼한 구조로 되어 있어서 다른 전동기에 비하여 

유지보수가 거의 없는 장점이 있어서 종래의 DC 전동기를 대체하고 있는 추세입니다.  

그러나 삼상유도전동기를 기동할 때 전전압을 직입으로 투입하는 경우에 아래와 같은 

문제가 발생합니다. 

 

 기동 시 순시적으로 과대한 토크의 리플이 발생합니다.  

 정격전류의 8 배에 이르는 과대한 기동전류가 발생합니다.  

 

 

이로 인하여 과대한 토크의 진동이 전동기의 축과 카플링 등 기계부분이 파손이 되고 

과도한 기동 전류에 의하여 발생되는 열에 의하여 모터가 소손이 되는 경우가 

발생합니다.  

 

 

이를 유도전동기 기동 시 인가되는 전압을 Thyristor 를 사용하여 삼상전원의 위상을 

조절하여 기동 시 발생되는 과대한 토크의 진동과 과도한 기동전류를 경감하여 설비를 

보호합니다.  
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2. 전전압 기동과 FEBA HVS 기동의 비교 
 

 

 

 

구   분 전 전압 기동 FEBA HVS 기동 

단자전압 전전압(V)이 일정하게 인가됨 모터 기동 시 전압이 서서히 증가됨. 

기동토크 
전압 투입 시 정격토크의 2 배 이상의 토크가 진동을 

일으킴  

감전압 인가전압에 의하여 토크가 서서히 증가되므로 

과대토크의 발생이 없음 

발생토크는 인가전압 ( N/500 * V )의 자승에 비례하여 

증가됨. 

기동전류 
시동 시 최대 정격 전류의 8배에 이르는 과대한 전류가 

인가됨 

전전압 기동 시 발생되는 과대전류 기동 전류를 

절반 이하로 줄임. 

시동특성 

기동 시 정격토크의 수배에 이르는 과대한 토크가 진동을 

하게 되므로 과대한 기계적 스트레스가 모터 축과 카플링 

등 기기 설비에 인가된다.  

기동전류 및 토크를 제한 하므로 소음과 진동이 

경감되어 부드러운 동작을 한다. 

적    용 
일반적으로 5.5kW 이하의 소형 기기 및 일부 

고압 모터 
기동 시 기계적 충격 억제가 필요한 부하에 적용한다. 
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3. 종래의 감전압 기동 방법과 HVS 기동의 비교  

 
 

구분 REACTOR기동 STAR DELTA 기동 콘돌퍼 기동 FEBA HVS  

장점 

 기동  충격이  적고 

가격이 저렴하다. 

  

 감전압 기동 중 가장 

간단하고 비용이 적다. 

  

  

 기동에서 운전으로 전환 

될 때STAR-DELTA에서 

방식에서 발생되는 전원 

개방이 없어 충격이 적다. 

 15kW 이상에 적용된다. 

 고속으로 운전되는 

Shaft에는 Hydraulic 

Coupling이 필요하다. 

 높은 유지 보수비가 요구 

된다. 

 매우 높은 기계적인 충격 

이 발생된다. 

 

 토크가 서서히 증가되므로 

기계적 충격이 없어서 기기의 

수명이 연장된다. 

 기동전류를 현저하게 경감한다. 

 소음과 진동 없이 정숙한 

시동이 된다. 

 STAR-DELTA 방식에서 발생 

되는 전원 개방 시간이 없으므로 

서지 전압을 발생하지 않는다. 

 최소의 전류로 최적의 기동 및 

운전 토크를 냄으로써 기기 

설비와 전기 설비비를 줄여준다. 

 외부에 전기 절환 설비를 

갖추면 1대로 복수개의 모터를 

기동 할 수 있으므로 다수대의 

모터를 시동하는 경우에 경비를 

절감할 수 있다.  

단점 

 기동 토크가 적어 

무부하 경부하에만 

적용할 수 있다. 

 기계 관성이 큰 

부하에는 직입 

기동에서 발생하는 

문제가 크게 완화 

되지 않는다. 

 큰 용량의 모터에 

적용할 경우에는 

비용이 크다. 

 STAR-DELTA전환 

시 서지 전압이 

발생하여 모터의 

절연을 약화 시키고 

이로 인하여 모터가 

손상될 수 있다. 

 Switch전환 시에 

기계적인 충격이 

있고 토크의 진동이 

있다. 

 기동 시 진동과 

소음이 크다.  

 전기적, 기계적 특성은 

REACTOR기동과 

유사하나 가격이 고가임. 

 MOTOR 수만큼 

기동기가 필요함. 

  

 STAR-DELTA와 비교하여 

가격이 비싸다. 

적용 

 팬 COMPRESSOR등 
2승 저감 토크 

부하에 적용한다. 

 10~15kW 정도의 

소형 모터에 적용 

된다. 

 정숙한 기동이 필요 

없는 기기에 사용 

된다. 

 가격이 고가 이므로 

소형에는 적용할 수 없고 

PUMP, FAN, 송풍기 

원심분리기 등 

대형기기에 적용한다. 

 정숙한 운전이 요구 되는 설비와 

관성이 큰 부하 등에 적용하면 

설비의 수명이 현저하게 연장 

된다. 

 팬, 송풍기, 펌퍼, 컨베어 벨트, 

분쇄기. 

 시동과 정지가 많은 설비. 
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4. HVS 의 장점 
  

 여타 방식의 기동 시에 발생하는 과대한 토크의 진동이 제거되므로 모터의 축이 부러지는 등의 

설비의 파손을 방지하고 기기 수명을 연장합니다.  

 기동 시 발생되는 Peak 성의 전류가 감소됩니다.  

 전전압 기동 시 전압개방에 의하여 발생되는 높은 피크 전압이 제거되어서 모터의 수명을 

연장하고 전원계통을 보호합니다.  

 최소의 전류로 최적의 기동 및 운전 Torque 를 냄으로써 전원 설비비가 경감됩니다.  

 부하(Motor)의 미 가동 시간의 최소화로 생산성이 향상됩니다.  

 반영구적 수명과 설치 공간의 극소화, 간편한 설치 및 교체 가능으로 설치, 유지, 보수 비용이 

절감됩니다.  

 이송장치에 사용되는 경우 부드러운 시동과 정지를 하므로 제품의 손상을 방지합니다.  

 

 이상 전류에 의한 순시 차단 기능.  

 Motor 전류의 연속적인 감시가능.  

 기동시간 제어와 감속시간 제어 기능이 있어 Soft Start 는 물론 Soft Braking 가능.  

 기동시간 조정기능 :  1~255 Sec  

 감속시간 제어기능 :  1~255 Sec  

  

 기존의 Magnet Contactor 로 정회전 제어를 하는 것보다 안전하고 간편하게 제어할 수   

있습니다.  

 부드럽고 유연한 Motor 의 기동과 정지로 기계적 무리가 없는 기동 및 정지.  

 

5. 사양  
 

5-1 기본사양  

 

기 본 사 양 내            용 

입 력 전 원 전 압 (V) 3Φ 3300V 이하, 3Φ 6600V, ＋10％, －20％ 

입 력  주  파 수 (㎐) 50/60 ㎐ (겸용) ±5％ ※주 

사    용    장    소 옥내 (부식성 가스, 먼지가 없는 곳) 

주    위    온    도 -10 ~ +50℃ 

습                도 90%RH 이하 (이슬이 맺히지 않을 것) 

※ 주 : 주파수 변동이 심한 곳은 피하여 주십시오.  

높은 경제성 

 

고신뢰의 안전성 

 

간편한 조작 

 

무접점 정회전 제어 

 

부드러운 운전 
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5-2 형식명 
 

 

HVS-ㅁㅁㅁㅁ-ㅁㅁ-ㅁㅁ  

 

 OPTION : A , B , C , D 

 전원전압 LH : 3300V  MH : 6600V 

 정격용량(kw) 

 FEBA(훼바) HIGH VOLTAGE SOFT START 

 
※ 7200V 이하 특수전압은 주문 시 문의요망.    

 

 

 

구분              내용 입력 MAIN VCB 출력 BYPASS VC 

A × × 

B × ○ 

C ○ ○ 

D 통신기능 있음 

 

 

 

5-3 제품 사양 
 
 

                    구분   

  형명   전    압(V) 기 동 전 류(A) k w 정 격 전 류(A) 

HVS-375-LH- 3300 이하 400 375 80 

HVS-750-LH- 3300 이하 800 750 160 

HVS-750-MH- 6600 400 750 80 

HVS-1500-MH- 6600 800 1500 160 

HVS-1800-MH- 6600 900 1800 190 

HVS-2000-MH-  6600 1100 2000 210 

HVS-3000-MH-  6600 1600 3000 323 

HVS-3800-MH-  6600 2000 3800 410 

HVS-10000-MH-  6600 MAX 5500 10000 1080 
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6. HVS series 동작 파라미터 설명 
 

 

 

 

 

 

 
6-1 DISPLAY KEY 설명  

 

KEY KEY 설명 

SELECT 

약 10 초 정도 누르고 있어야 MODE로 들어갈 수 있습니다.  

한번씩 누를 때마다 MODE 가 변경이 되고 값이 변경이 되었을 경우 저장이 됩니다. 

NOP(STP) → A → J → O → CL → OC1 → OC1t → OC2 → OC2t → 

d → u → NOP(STP) 

UP 

KEY(▲) 
MODE 변경 후 UP KEY(▲)를 누르면 0.1, 1 씩 증가 됩니다. 

DOWN 

KEY(▼) 
MODE 변경 후 DOWN KEY(▼)를 누르면 0.1, 1 씩 감소 됩니다. 

RESET ERROR 시 복귀됨. 

 MODE 변경 중 60 Sec 동안 KEY 조작이 없을 경우 초기(NOP,STP)상태로 복귀됩니다. 
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6-2 일반 동작 시 DATA 입력 순서 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

noP 
NO POWER 

SELECT를 약 10초 정도 눌러

MODE 입력을 시작합니다.  

변경 후 SELECT 키를 다시 

누르면 자동 저장이 됩니다. 

기동시간을 15초 설정합니다. 

모터의 기동시간을 설정합니

다. 

A 
ACCEL TIME 

 

J 
HUNTING  JUMP  TIME 

 

헌팅점프시간을 45초 설정합

니다. 모터가 헌팅 시 그 시간

을 입력하면 헌팅 설정 값에 

따라 전전압이 출력됩니다. 

 

기동 초기 전압을 15%초로 설

정합니다. 모터 기동 시 초기

전압을 %로 입력합니다. 

o 
OFFSET 
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OC1  
과전류1 

 

CL  
전류제한 

 

전류 제한 값을 100A 설정합

니다. 설정 값 이상 전류가 흐

르면 기동을 멈추고 전류가 떨

어져야 기동을 합니다.  

만약 8초이상 경과 시 ERROR

로 감지합니다.  

모터의 비정상적인 기동 시 모

터와 제품보호를 위해 전류를 

90A로 설정한다.(순시) 

과전류(DC1)의 시간을 1.5초로 

설정한다. 

OC1 t 
과전류1 시간 

모터의 비정상적인 운전 시 모

터와 제품보호를 위해 전류를 

20A로 설정한다.(한시) 

OC2  
과전류2 
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과전류의 시간을 20초로 설정

한다. 

OC2 t 
과전류2 시간 

모터의 감속시간을 5초로 설정

한다. 

d 
DECEL TIME  

모터의 감속 시 헌팅을 막기 

위해 10%로 설정한다. 

u 
DECEL  JUMP  

모든 DATA의 입력이 완료되었

습니다. 

StP 
RUN 준비상태  
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6-3 DISPLAY 표시 설명 

 
표시 명칭 설명 

n noP NO POWER 조작전원 ON, MAIN POWER OFF 상태 

n StP STOP 운전 준비 상태 

run RUN 운전 상태 (가, 감속 중에는 가, 감속시간이 표시) 정상상태 

Err “_” ERROR Code 
내부 또는 외부에 의한 이상 상태  

(자세한 내용은 ERROR 코드 참조) 

nor No Power Run MAIN POWER가 OFF 상태에서 RUN  

 

6-4 운전 표시 

 
기능 설명 

운전 전류 표시 운전 중 DOWN KEY(▼)를 누르면 운전전류가 표시됩니다. 

운전 표시 
운전 전류 표시 상태에서 DOWN KEY(▲)를 다시 누르면 가, 감속 또는 

run상태가 표시됩니다. 

전압 표시 

(OPTION 사양) 

운전 중 또는 정지 상태에서 UP KEY(▼)를 누르면 “U”□□□ 입력 전압

이 표시가 됩니다. 

 

6-5 ERROR 코드 설명 및 조치 사항 

 
표시 에러 내용 조치 사항 

 
순간적인 과전류 

1. 부하 점검 

2. SCR 점검 

3. 파라미터 점검 

4. Gate Driver 점검 

 
지속적인 과전류 

1. 부하 점검 

2. 파라미터 점검 

3. 부하 전류 확인 

 
자기진단 

1. NOISE 보강 

2. 조작 배선 점검 

 
+결상 

1. 모터 인입선 점검 

2. 내부 인입선 점검 

 
+입력 전원 이상 

1. SCR 점검 

2. Gate Driver 점검 

 
SHUNT 

1. 기동 시 부하 점검 

2. 파라미터 CL 점검 

 
CURRENT LIMIT 1. 제어반 내부온도 점검 

 
SMC 과열 

1. 모터 온도 점검 

2. EOCR 점검 

3. 부하 점검 
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6-6 파라미터 기능설명 
 

표시 기능 SELECT 내용 

A 가속시간 
모터 기동 시 0 에서 전 전압까지 출력되는 시간  

일반적으로 15~35 Sec 설정 (0~255 설정가능)  

J 헌팅점프 

모터 기동 시 헌팅이 생길 경우 사용하는 MODE    

“J”의 설정시간에 의해 전 전압이 인가됩니다.  

일반적으로 “A“와 “J”는 동일하게 설정.  

O OFFSET 

기동 시 초기전압  

0 ~ 최대 전압까지의 % 출력  

일반적으로 15 ~ 30% 설정 (0~99.9 설정가능)  

CL  CURRENT LIMIT 

기동 시 전류를 억제 하는 기능  

설정 값 보다 전류가 흐르면 가속을 멈추고 전류가 떨어져야 다시 

기동을 합니다. 약 8 초 동안 지속이 되면 ERROR 로 감지  

일반적으로“OC1“보다 높게 설정 (0~2550 설정가능)  

OC1  과전류 1 

모터 기동 시 PEAK 전류가 흐르는 것을 감지하여 ERROR 출력을 

보냄(순시)  

일반적으로 모터 정격전류에 5~6 배 설정 (0~2550 설정가능)  

OC1 t 과전류 1 시간 

OC1 의 시간  

OC1 의 전류가 OC1 t 의 설정 시간보다 길게 유지 되면 

ERROR 출력을 보냄  

일반적으로 2~3 Sec 설정 (0~9.9 설정가능)  

OC2  과전류 2 

모터 운전시 지속적인 과부하를 감지하여 ERROR 

출력을 보냄(한시). 일반적으로 모터 정격전류에 120 ~ 130% 로 

설정 (0~2550 설정가능)  

OC2 t 과전류 2 시간 

OC2 의 시간  

OC2 의 전류가 OC2 t 의 설정 시간보다 길게 유지 되면 

ERROR 출력을 보냄.  

일반적으로 15~30 Sec 설정 (0~99 설정가능)  

d 감속시간 
모터가 정지하는 시간  

일반적으로 10~20 Sec 설정 (0~255 설정가능)  

u 감속점프 
모터 정지 시 전 전압에서 점프하는 기능. %로 출력  

일반적으로 0 % 설정 (0~99 설정가능)  
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6-7 TUNNING MODE DATA 입력 순서 
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6-8 TUNNING MODE PARAMETER 설명 

 

표시 SELECT 내용 

LED F.N.D 기   능 SETTING 값 설정 

  P 프리 스케일  0~10 

  E 션트 전류 0~999A 

  U 결상 0, 1 
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7. MAIN PCB 내부 배치도 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

3상 입력 

위상 검출 

3상 출력 

위상 검출 

J1 : 제어 전원 

연결 단자 

J8 : 입력 

CONTROL단자 

J11 : DISPLAY 

연결단자 

LED : D13~16 

Op1,2,3 R상광 

gate trigger 

Op4,5,6 u상광 

gate trigger 

Op7,8,9 S상광 

gate trigger 

Op10,11,12 S상광 

gate trigger 

Op16,17,18 w상광 

gate trigger 

Op13,14,15 T상광 

gate trigger 

D25 :  

과열 검출 램프 

Op19~21  

STACK 과열 검출부 

J10 : CT 전류 감지 
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7-1 Main Control PCB 연결도  

       
 J1 : Control PCB 전원 

        

번호 기능 설명 번호 기능 설명 

J1-1,2 AC 17V J5,6 AC 8V 

J1-3,4 AC 12V     

        
 J2~J4 : 입력 위상 검출부 

        

번호 기능 설명 번호 기능 설명 

J2 R 상 입력 검출부 J4 T 상 입력 검출부 

J3 S 상 입력 검출부     

       
 J5~J7 : 출력 위상 검출부

        

번호 기능 설명 번호 기능 설명 

J5 U 상 출력 검출부 J7 W 상 출력 검출부 

J6 V 상 출력 검출부     

        
 J8 : 입력 CONTROL 단자 

        

번호 기능 설명 번호 기능 설명 

J8-1 GND J8-3 fault 시 Reset 단자  

J8-2 START 신호 입력 단자 J8-4 모터 과열 연결 단자 

J8-5~9 기능 없음 J8-10 GND  

 
 J9 : Relay 출력단자 (CONTROL 단자 기능설명 참조) 

        
 J10 : 2 차 CT 신호 입력  

        

번호 기능 설명 번호 기능 설명 

J10-1~3 R 상 전류 신호 입력  --- 21 T 상 전류 신호 입력  

 
 J11 : Display 연결 컨넥터 

        

번호 기능 설명 번호 기능 설명 

J11-1~8 7 세그멘트 out 단자 J11-7 RESET KEY 입력  

J11-5 UP KEY 입력 J11-8 SELECT KEY 입력 

J11-6 DOWN KEY 입력 J11-9~13 DISPLAY OE 

J11-14,17 기능 없음 J11-18 RC1 

J11-19,20 +5V     
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 R상 광 TRIGGER  

        

번호 기능 설명 번호 기능 설명 

OP1 R1 상 TRIGGER OP3 R3 상 TRIGGER 

OP2 R2 상 TRIGGER     

        
 U상 광 TRIGGER  

        

번호 기능 설명 번호 기능 설명 

OP4 U1 상 TRIGGER OP6 U3 상 TRIGGER 

OP5 U2 상 TRIGGER     

 
 S상 광 TRIGGER  

        

번호 기능 설명 번호 기능 설명 

OP7 S1 상 TRIGGER OP9 S3 상 TRIGGER 

OP8 S2 상 TRIGGER     

 
 V상 광 TRIGGER  

        

번호 기능 설명 번호 기능 설명 

OP10 V1 상 TRIGGER OP12 V3 상 TRIGGER 

OP11 V2 상 TRIGGER     

 
 T상 광 TRIGGER  

        

번호 기능 설명 번호 기능 설명 

OP13 T1 상 TRIGGER OP15 T3 상 TRIGGER 

OP14 T2 상 TRIGGER     

 
 W상 광 TRIGGER  

        

번호 기능 설명 번호 기능 설명 

OP16 W1 상 TRIGGER OP18 W3 상 TRIGGER 

OP17 W2 상 TRIGGER     

   
 STACK 과열 검출부  

        

번호 기능 설명 번호 기능 설명 

OP19 RU 상 과열 검출부 OP21 TW 상 과열 검출부 

OP20 SV 상 과열 검출부     
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 D13~16 : RELAY 동작 램프  

        

번호 기능 설명 번호 기능 설명 

D13 

BYPASS RELAY 동작 시 ON 

(SMC 가속시간이 끝나고 RUN이 

되면 ON이 된다.) 

D15 
ERROR OUT RELAY 동작 시 ON 

(SMC FAULT 시 동작) 

D14 
RUNOUT RELAY 동작 시 ON 

(START 신호가 들어오면 동작) 
D16 

FANOUT RELAY 동작 시 ON  

(BYPASS RELAY ON 또는 가속 중 정지 시 

약 2 분간 동작하고, 가속 중 상시 동작) 

 
 D25 : 과열 검출 램프  

        

번호 기능 설명 

D25 과열 발생 시 ON 이 된다. (STACK 온도 80℃이상)    
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8. SCR GATE PCB 내부 배치도(HV_DRV_1.2) 

 

 

 

 

LED2 :  

SCR GATE 

TRIGGER 확인램프 

TB2 : TH PCB 

와 연결단자 

TB1 :  

전원 입력 단자 

LED1 : 50V 전원 

인가 확인 램프 

TH3 :  

SCR GATE TRIGGER  

단자 SCR에 연결 

OP1 : SCR GATE 

TRIGGER 단자 
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8-1 SCR GATE PCB (HV_DRV_1.2) 단자 설명 

 
 TB1 : 전원 입력 단자  

        

번호 기능 설명 번호 기능 설명 

TB1-1 VCC (DC+18.5V) TB1-3 GND 

TB1-2 GND TB1-4   

       
 TB2 : 온도 센서 감지 단자(HV_TH PCB 와 연결)  

        

번호 기능 설명 번호 기능 설명 

TB2-1   TB2-4 TB3 D 와 연결 

TB2-2 GND TB2-5 GND 

TB2-3 VCC +5V     

   
 TB3 : SCR GATE TRIGGER 단자(SCR 과 연결)  

        

번호 기능 설명 번호 기능 설명 

TB3-1 D TB2-3 와 연결 TB3-3 C SCR CORRECTOR 단자 

TB3-2 G SCR GATE 단자     

 
 OP1 : SCR GATE TRIGGER 단자 광 입력(MAIN PCB 와 연결)  

        

번호 기능 설명 번호 기능 설명 

OP1-1 CORRECTOR OP1-3 VCC 

OP1-2 GND OP-4 CORRECTOR 

 
 LED 1,2 :  

        

번호 기능 설명 

LED1 HV_SMPS_1.0 PCB 에 전원 공급 시(DC50V) 항상 램프 ON 된다. 

LED2 

• SCR TRIGGER 시 램프가 ON이 된다. 

• BYPASS 운전시 램프는 OFF. 

• 모터가 기동이 끝나고 RUN 상태로 되면 램프는 OFF  
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9. SCR GATE DRIVER SMPS PCB 내부 배치도(HV_SMPS_1.0)  
 

 

 

 
 

 

 

TRANS1 :  

절연 TRANS 

F1 : FUSE 

F2 : FUSE 
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9-1 SCR GATE PCB(HV_DRV_1.2) 단자 설명 
 TB5 : 전원 입력 단자 (PANNEL에 부착된 정류기와 연결)  

 

번호 기능 설명 번호 기능 설명 

TB5-1 -단자 TB5-3 DC +50V 

TB5-2 기능 없음     

 
  TRANS1; 절연 TRANS(HV-DRV_1.2 와 연결) GATE DRIVER 와 절연용 트랜스 

 

번호 기능 설명 번호 기능 설명 

T1-1 DC +50V T1-4 GND 

T1-2 DC +50V T1-5 FEED BACK 

T1-3 SMPS D 와 연결 T1-6 GND 

   
    F1,F2; FUSE  

 

번호 기능 설명 번호 기능 설명 

F1 250V 15A F2 250V  5A 
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10. DIVIDE PCB 내부 배치도(HV_DIV_1.0)  

 

 

 
10-1  DIVIDE PCB 단자 설명 

(MAIN 전압을 DIVIDE시켜서 CONTROL PCB 상 검출 단자로 연결) 

 
 J1 : MAIN CONTROL PCB 상 검출 단자에 전압 입력 단자 

 

번호 기능 설명 번호 기능 설명 

J1-1 접지 단자 J1-3 
CONTROL PCB 상 검출  

단자로 연결 

J1-2 기능 없음     

 

 J2 : 접지 단자   

 J3 : MAIN 전원 전압 입력 단자  

 

 

 

J3 : MAIN 입력 

전원 연결 단자 

R1~R10 :  

DIVIDE RESISTOR 

J1 : CONTROL  

PCB검출 단자로 연결 J2 : 접지 단자 
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11. 온도 센서 PCB 내부 배치도(HV_TH) 

 

 

 

11-1 온도 센서 PCB 단자 설명(HV_TH) 

 
 CON1 : STACK 온도 센서 B 접점 입력 단자   

 

번호 기능 설명 번호 기능 설명 

CON1-1 입력 단자   

CON1-2  GNC     

 
 CON2 : PCB 전원 입력단자   

 

번호 기능 설명 번호 기능 설명 

CON2-1 기능 없음 CON2-3 VCC +5V 

CON2-4 GND CON2-4 기능 없음 

CON2-5 GND   

 

 OPK1 : STACK 온도 감지 OUT PUT 단자 (광 신호로 MAIN CONTROL PCB OP19~21 과열 

검출부 단자에 연결한다)  

 

 

 

 

 

 

 

 

OPK1 : 온도 감지 

OUTPUT 

CON1 : STACK 

온도 센서 

B접점 입력 

 

CON2:  

전원 입력 단자 
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12. CONTROL 단자 결선 

 

 
 

 

12-1 CONTROL 단자 기능 설명 
 

번호 약칭 명      칭 기        능 

1 C  COMMON 공통입력 

2 F  FORWARD 정회전 

3 RES  RESET ERROR 시 RESER 시킨다. 

4 TH  모터 과열   모터 과열 S/W B 접점 연결 

5     기능 없음 

6       〃 

7       〃 

8       〃 

9       〃 

10 C  COMMON  공통 임력 

11 N.C  NORMAL CLOSE  BYPASS 릴레이 출력으로서 붙은 접점 

12 N.O  NORMAL OPEN  BYPASS 릴레이 출력으로서 떨어진 접점 

13 COM  RELAY COMMON  BYPASS 릴레이 공통단자 

14 N.C    RUN OUT 릴레이 출력으로서 붙은 접점 

15 N.O    RUN OUT 릴레이 출력으로서 떨어진 접점 

16 COM    RUN OUT 릴레이 공통단자 

17 N.C    ERROR OUT 릴레이 출력으로서 붙은 접점 

18 N.O    ERROR OUT 릴레이 출력으로서 떨어진 접점 

19 COM    ERROR OUT 릴레이 공통단자 

20 N.C    FAN OUT 릴레이 출력으로서 붙은 접점 

21 N.O    FAN OUT 릴레이 출력으로서 떨어진 접점 

22 COM    FAN OUT 릴레이 공통단자 

23 N.C    SHUNT OUT 릴레이 출력으로서 붙은 접점 

24 N.O    SHUNT OUT 릴레이 출력으로서 떨어진 접점 

25 COM    SHUNT OUT 릴레이 공통단자 

26 N.C    예비단자 릴레이 출력으로서 붙은 접점 

27 N.O    예비단자 릴레이 출력으로서 떨어진 접점 

28 COM    예비단자 릴레이 공통단자 

 

 RUNOUT MODE : 기계적 Brake를 조합하여 사용하실 때 이 MODE를 사용하시면 편리합니다.  

 릴레이 접점 최대 개폐 전압 전류 : AC250V 2A 릴레이 접점 최대 개폐 전압 전류 

용량을  초과하여 쓰지 마십시오.  

 ERROUT MODE는 ERROR시 N.O가 ON, N.C가 OFF된다.  

       예) ERROR 시 표시장치가 필요 하시면 BELL 이나 BUZZER, 경광등을 부착하여 사용하십시오.  
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13. 동작구간 표시 
 

13-1 OFFSET이 없을 때와 Decel 이 있을 때 동작 표시 

 
 

 
 

 

13-2 OFFSET가 있을 때 동작 표시 
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13-3 ON-OFF 시 동작 표시 

 

 
 

 
 

 

 

 

 

 

13-4 BYPASS 기능 설명  

   
 START 신호를 주고 ELACC 구간을 지나고 출력 전압이 다 나왔을 때 V.C.B 가 붙고 약 2 초 

뒤에 S.C.R TRIGGER 신호가 꺼진다.  

 OFF 시 2 초의 시간차를 두고 조작됨으로 아크(ARC) 등의 V.C.B 접점 소손을 유발 시키지 

않는다.  
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13-5 OFFSET 와 DECEL JUMP 가 있을 때 동작 표시  

 

 

 

 

 
 

 

13-6 DECEL JUMP 기능설명 

    
 감속 기능 사용시 최고치에서 정지 시 헌팅을 막기 위해 전원 전압의 % 로 JUMP 하는 

기능이다.  
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14. STACK 계략도 
 

 

 

번호 품 명 

1 스너버 저항 

2 스너버 콘덴서 

3 SCR 

4 상 검출 저항 

5 발란스 저항 

6 TNR 

7  

8  

9  

 

 

 

 

15. 전체 계략도 

 

 
 

 

부품표 
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16. 외형치수 A-Type 

 

 

 
 

전면                                       측면  

 

A-Type 

 

 
 

                   구  분 

형  명 
가로(A) 깊이(B) 높이(C) 

HVS-750-MH- 1200 1600 2350 

HVS-1800-MH- 1600 1700 2350 

  
※ 제품의 품질향상을 위하여 외형치수가 예고 없이 변경될 수 있으니 주문 시 문의 바랍니다.  
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17. 주의 사항 

 
① 물, 기름,먼지가 있는 장소나 직사광선이 닿는 장소는 피하여 주십시오. 

② 밀폐된 장소 및 온도상승이 심한 곳은 피하여 주십시오.  

③ 진동 및 충격이  큰 장소는 피하여 주십시오. 

④ 외관상 제품이 파손되었거나 시운전시 동작이 안될 경우 설치 하지 마십시오. 

⑤ 전원 전압 및 주파수는 정격 이내에 사용하여 주십시오. 

⑥ 전원케이블은 단단히 조여져야 하며 안전하게 접지가 되어야 합니다.  

⑦ 입력전압을 확인후 설치하십시오. 

⑧ 제품내부에 이물질이 들어가지 않도록 주의 하십시오. 

 

- 제품을 설치하기 전 사용 설명서를 반드시 읽고 설명에 따라 설치하여 주십시오. 

   잘못된 설치로 인한 오동작 및 사고가 발생됩니다. 

- 전선 접속시 제품에 적합한 전선을 사용하고 규정된 체결 토오크로 전선을 접속하되 규정된    

   토오크를 유지하여 주십시오. 

   과열 및 화재의 위험이 있습니다. 

- 제품 설치 및 보수시 전문 자격자에 의해 설치하여 주십시오. 

   잘못된 설치로 인한 오동작 및 사고가 발생됩니다. 

 

18. 품질 보증 및 사후 봉사 

 
19-1 보증의 범위 

 

귀하가 구입하신 제품을 폐사에서 교부한 사용 설명서의 사양에 따라 정상적으로 관리,  

사용한 상태에서 보증기간 내에 발생하는 고장의 경우, 각부품의 재질 및 제조상의 결함에 

의한 고장임이 기술적 분석에 의하여 밝혀질 경우 당해 제품을 무상으로 수리하여 드립니다. 

 

19-2 보증기간 
 

보증기간은 제조일로부터 2년, 혹은 구입일로부터 1년 중 먼저 도래한 것을 보증기간의 만료로 

간주합니다. 

 

19-3 보증에서 제외되는 사항 
 

보증기간 이내 일지라도 다음 사항에 해당되는 경우 보증하여 드리지 않습니다. 

 

① 임의 개조로 인한 고장 

② 무리한 운전이나 사용자 과실로 인한 파손 

③ 용도 외의 사용 

④ 제조번호가 훼손 되어 있는 것 

⑤ 퓨즈 등의 소모품 

⑥ 부적절한 선택으로 인한 장애 

⑦ 사용전압 범위를 벗어난 과도한 전압을 인가 하였거나, 낙뢰, 침수 등으로 인한 고장. 

⑧ 천재지변으로 인한 고장 

⑨ 보증 수리 시 해당 부품대와 공임을 제외한 간접비용 즉, 교통, 숙박, 운휴손실 및 제세공과금 

등의 제비용 

 

■ 연락 및 문의 하실 곳 : 각 대리점 또는 본사 
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